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Description 

La presents invention concerne le donnaine des 
capteurs d'informations pour roulenrient. Elle concerne 
plus particuli6rement un 6l6nnent codeur destin6 h coo- 
p6rer avec un capteur de type actif tel que sondes k effet 
Hall ou nnagn6tor6sistances, en vue de d^tecter la Vi- 
tesse de rotation du roulement. 

Les capteurs d'informations pour roulement sont 
couramment utilises comme dispositifs de detection de 
la Vitesse de rotation du roulement pour un v6hicule 
automobile 6qu\p6 d'un syst^me de freinage anti-bloca- 
ge de roues ou ABS. Les ensembles capteurs d'infor- 
mations comprennent un 6l6ment codeur rendu solidai- 
re d'une bague tournante du roulement et un capteur 
mont6 fixe par rapport k une bague non tournante du 
roulement. L'§l6ment codeur et le capteur sont disposes 
en regard Tun de I'autre, axialement ou radtalement, 
avec un faible entrefer. L'6l6ment codeur entrain 6 en 
rotation par la bague tournante cr^e des variations de 
champ magn6tique. Le capteur d6tecte ces variations 
de champ magn6tlque en les transformant en un signal 
^lectrique dont la frequence est representative de la Vi- 
tesse de rotation du roulement. Le signal issu du capteur 
est transmis via un c§ble 6lectrique k une unit6 Sexploi- 
tation et de commande du vdhicule. 

On connait par le document FR-A-2 599 794 un en- 
semble capteur d'informations pour roulement dans le- 
quel r6l6ment codeur est r6alis6 sous forme d'un an- 
neau multipolaire solidatre de la bague tournante du 
roulement et d6filant en rotation devant un capteur actif 
de type sonde k effet Hall. Dependant la fabrication d'un 
anneau multipolaire, notamment lorsque I'anneau com- 
porte un grand nombre de poles magn6tiques altern6s, 
est relativement delicate sur le plan de ta precision de 
la magnetisation. La precision de la magnetisation de 
I'anneau multipolaire est essentielle pour assurer un 
bon signal de detection qui necessite une dispersion 
aussi faible que possible sur les caracteristiques dimen- 
slonnelles et magnetiques des p61es de I'anneau multi- 
polaire. 

La presente invention a pour objet de remedier aux 
inconv6nients de la technique precit6e en proposant un 
element codeur comportant des zones magnetisees 
pr6sentant trds peu de dispersion aussi bien du point 
de vue dimensionnel que du point de vue des caract6rs- 
tiques magnetiques. 

Un autre objet de I'invention est de realiser un ele- 
ment codeur composite dont la magnetisation est sim- 
ple. 

L'eiement codeur pour roulement k capteur d'infor- 
mations, selon I'invention, comprend une cible annulai- 
re en mat6riau ferromagnetique et un anneau bipolaire 
aimante axialement et rendu solidaire de la cible ferro- 
magnetique. 

La cible ferromagnetique est pourvue d'une portee 
cylindrique pour §tre mont6e sur la bague tournante du 
roulement et d'une partie radiale en forme de disque 


plan munie de fendtres ou encoches de taille identique 
et repartles r6gulierement le long d'un trajet circulaire. 

L'anneau bipolaire k aimantation axiale presente 
une embase pleine et des dents axiales regulierement 
s reparties sur I'embase. L'extr6mit6 libre des dents axia- 
les presente une magnetisation de meme polarite et 
constituent de preference les pGles S. L'embase annu- 
taire pleine presente alors k son cote libre une magne- 
tisation de polarite N. L'anneau bipolaire est rendu so- 
10 lidaire de la partie radiale de la cible ferromagnetique, 
les dents axiales de l'anneau bipolaire penetrant axia- 
lement dans les fendtres ou encoches de la cible. 

Le capteur de Tensemble capteur d'informations est 
monte fixe par rapport k la bague non tournante du rou- 
^5 lement et orlente axialement face k la partie radiale de 
la cible ferromagnetique dont les fendtres ou encoches 
encadrent les dents axiales aimantees de l'anneau bi- 
polaire. Ainsi, une rotation de la bague tournante du rou- 
lement entraTne un defilement de l'eiement codeur de- 
vant le capteur, I'extremrte libre aimantee des dents 
axiales de l'anneau bipolaire et les barrettes radiales 
ferromagnetiques qui separent les fendtres de la cible 
passant alternativement devant l'eiement capteur. Une 
variation de champ magndtique aInsi provoquee est d6- 
tectee par le capteur qui fournit k son tour un signal eiec- 
trique dont les frequences d'impulsions sont represen- 
tatives de la Vitesse de rotation de l'eiement codeur. 

Grace k une telle structure composite de reidment 
codeur, il est facile d'obtenir les fendtres ou encoches 
sur la cible ferromagnetique avec precision, par exem- 
ple par emboutissage d'une t61e d'acier ferromagneti- 
que. II est dgalement facile d'obtenir une magnetisation 
axiale pour obtenir l'anneau bipolaire avec les dents 
axiales pr6sentant la mdme polarite magnetique. La 
precision mecanique de decoupe des fendtres de la ci- 
ble permet d'assurer dgalement la precision dimenslon- 
nelle de chaque pdle constitue par chaque dent axiale 
aimantee (fendtres de taille identique et regulidrement 
reparties sur un trajet circulaire). 

De mdme, le materiau ferromagnetique de la cible 
constitue un circuit magnetique pour les lignes de 
champ magnetique, ce qui supprime la dispersion des 
lignes de champ magnetique au niveau des barrettes 
radiales sdparant les fendtres de la cible. Autrement dit, 
les lignes de champ magnetique ne s'dchappent pas de 
ces barrettes ferromagnetiques vers le capteur. La ma- 
gnetisation axiale de l'anneau bipolaire garantit quant k 
elle une valeur constante de champ nnagnetique au ni- 
veau de chaque fendtre. La precision et la qualite de 
detection est ainsi ameiioree puisque la difference de 
niveau du champ magnetique en regard d'une dent axia- 
le aimantee et d'une barrette ferromagnetique de la ci- 
ble est accentuee de cette manidre et se traduit par des 
coupures trds tranches entre ces zones adjacentes. 

L'invention sera mieux comprise k I'etude de la des- 
cription detaillde de quelques modes de realisation pris 
k titre nullement limitatif et illustres par des dessins an- 
nexes, sur lesquels : 
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la figure 1 est une vue schSmatique en coupe axiale 
d'un roulement 6quip§ d'un ensemble capteur d'in- 
formations selon I'invention, 
la figure 2 est une vue de detail de la figure 1 mon- 
trant I'ensemble capteur d'infornnations de I'inven- 
tion, 

la figure 3 est une vue partielle 6c\a\6& de I'6l6ment 

codeur illustrd sur la figure 2, 

les figures 4 ^ 7b montrent sch6matiquement plu- 

sieurs modes de realisation de I'dl^ment codeur de 

{'invention, 

les figures 8 et 9 montrent deux configurations par- 
ticulidres de r§l6ment codeur de invention Int6gr6 
dans un roulement, et 

les figures 1 0a et 1 0b montrent le r6sultat d'une mo- 
ddlisation des lignes de champ magn6tique obtenu 
h I'aide de r6l6ment codeur de invention. 

Sur la figure 1 est represents un roulement pour 
roues de v6hicules automobiles. Le roulement com- 
prend une bague ext6rieure toumante 1 , deux demi-ba- 
gues intdrieures non tou mantes 2 et deux rangSes de 
billes de roulement 3 dlspos6es entre les bagues tour- 
nante 1 et non tournante 2 et espac6es circonf6rentiel- 
lement par une cage annulaire 4. La bague extSrieure 
toumante 1 pr6sente une portion sensiblement cyllndri- 
que 1a de roulement, un collet radial lb et une port^e 
tubulaire 1 c ^ I'oppose de la portion de roulement 1 a par 
rapport au collet radial lb. Une roue non representee 
est montee autour de la port6e tubulaire 1c au moyen 
de boulons non repr6sent6s traversant les trous tarau- 
des Id du collet radial lb. Un capteur d'informations 5 
comprenant un porte-capteur 6 annulaire en matiere 
plastique, un capteur 7 et un element codeur 8, est mon- 
te sur un c6te du roulement. 

Comme on peut le voir sur la figure 2, le porte-cap- 
teur 5 comprend un support metallique annulaire 9 en 
tole d'acier qui comprend une portee cylindrique 9a de 
montage emmanch6e axialement ^ une extr6mit6 de la 
bague interieure non tournante 2. Le capteur 7 est relie 
k un circuit iniegre 10, lequel est reli6 k son tour par un 
c§ble eiectrique 11 ^ un connecteur eiectrique 12. L'eie- 
ment codeur 8 est emmanche axialement dans une ex- 
tremite de la bague exterieure tournante 1 et entraine 
en rotation par cette derniere pour creer des perburba- 
tions de champ magnetique dans le capteur 7 qui est 
par exemple une sonde k effet Hall. 

l-a structure de reiement codeur 8 selon le mode 
de realisation illustre sur les figures 1 et 2 est represen- 
tee de fagon plus detainee dans les figures 3 et 4. L'eie- 
ment codeur 8 est constitue essentiellement d'une cible 
metallique 13 et d'un anneau bipolaire 14. De preferen- 
ce, reiement codeur 8 comprend egalement une garni- 
ture d'etancheite 15. La cible metallique 13 est realis6e 
en un materiau ferromagnetique sous forme d'une t6le 
pli6e annulaire. La cible 13 comprend une port6e cylin- 
drique 13a qui peut etre emmanchee axialement dans 
la bague toumante 1 du roulement, et une partie radiale 


13b sous forme d'un disque plan poun/u d'une pluralite 
de fenetres 13c sensiblement rectangulaire, de taille 
identique I'une par rapport k I'autre et separees les unes 
des autres par des barrettes radiales 1 3d qui pr6sentent 
s toutes la meme largeur clrconf6rentielle. 

Le bord interleur de la partie radiale 1 3b de la cible 

13 est legerement courb6 et sert d'ancrage pour le sur- 
moulage de la garniture d'etancheite 15. La garniture 
d'etancheite 15 pr6sente un joint d'etancheite interieur 

TO 1 5a frottant sur le support metallique 9 du porte-capteur 
6 (figure 2), un joint statique exterieur 15b cooperant 
avec I'extremite de la bague tournante 1 du roulement 
(figure 2), un voile radial conttnu 15c reliant les joints 
interieur 15a et ext6rieur 15b, et une parti e-support 15d 
75 sous forme d'une portee axiale avec une rainure peri- 
pherique annulaire 15e. 

L'anneau bipolaire 14 pourra etre realise dans tout 
materiau susceptible de constituer un aimant perma- 
nent apres magnetisation : materiau fritte, eiastom^re 
charge de ferrite, matiere plastique chargee de ferrite 
(plastoferrite). L'anneau bipolaire 14 presente une em- 
base pleine 14a orientee vers I'interieurdu roulement et 
une pluralite de dents axiales 14b dirigees vers le cap- 
teur 7. L'assemblage entre l'anneau bipolaire 14 et la 
cible 1 3 se traduit par la penetration des dents axiales 
14b dans les fenetres 13c, les dents axiales 14b pre- 
sentant sensiblement la meme dimension que les fene- 
tres 13c pour etre ajustees. L'anneau bipolaire 14 est 
aimante axialement avec les p6les S sur les creneaux 
axiaux et les piles N du cote de I'embase pleine 14a. 

Dans le mode illustre sur les figures 1 k 4, l'anneau 
bipolaire 14 est realise separ6ment de la cible metalli- 
que 13. Le bord interieur de l'anneau bipolaire 14 pre- 
sente un bourrelet annulaire 1 4c ou des ergots qui vien- 
nent s'encliqueter dans la rainure annulaire 15e de la 
garniture d'etancheite 15 lors du montage de l'anneau 

14 sur la cible 13. II va de soi que les autres moyens 
appropries de fixation de l'anneau bipolaire 14 sur la ci- 
ble 13 peuvent dtre utilises (collage, enrobage dans un 
materiau de liaison etc.). 

Grdce k la garniture d'etancheite 15 surmouiee sur 
la cible 13 l'anneau bipolaire 14 est protege efficace- 
ment du milieu exterieur. 

La figure 5 montre un mode de realisation de reie- 
ment codeur 8 A la difference du mode precedemment 
d6crit, le sumnoulage par la garniture d'etancheite 1 5 est 
effectue apres le montage de l'anneau bipolaire 14 sur 
la cible metallique 13, la garniture d'etancheite 15 en- 
veloppant compietement l'anneau bipolaire 14 et contri- 
bue k Ic fixation de l'anneau bipolaire 1 4 sur la cible 1 3. 
A cette difference pres, les modes illustr6s sur les figu- 
res 4 et 5 sont pratiquement identiques. 

Dans le cas oij on utilise une matiere plastique char- 
gee de ferrite ou un eiastomere charge de ferrite pour 
realiser l'anneau 14, il est possible de surmouler direc- 
tement l'anneau 14 sur la cible metallique 13 de telle 
sorte que les dents axiales 14b soient noyees dans les 
fenetres 13c ou fassent I6g6rement saillie axialement 
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par rapport k celles-ci (figures 6a, 6b, 7a, 7b). Dans ce 
cas, la magnetisation axiale de I'anneau 14 est r^alis^e 
apr^s I'op^ration de surmoulage sur la cible 1 3. La gar- 
niture d'6tanch6it6 1 5 se r6duit alors au joint frottant in- 
t^rieur 15a. Afin de permettre la solidarisation axiale en- 
tre I'anneau 1 4 et la cible 1 3, les dents axiales 1 4b sur- 
moul6es dans les fendtres 1 3c peuvent presenter un d6- 
bordement radial 14d par rapport aux fenetres de la ci- 
ble 13. 

Le mode de realisation illustr^ sur les figures 6a et 
6b pr^sente les dents axiales 14b en saitlie axiale par 
rapport k la partie radiate de la cible 13, les bords infd- 
rieur et sup6rieur de Textr^mite libre des dents axiales 
14b constituant le d6bordement radial 14d d*accrocha- 
ge. Dans le mode de realisation illustrd sur les figures 
7a et 7b. les dents axiales 14b ne font pas saiilie par 
rapport k la partie radtale de la cible 1 3 et seuls des 
prolongements sup6rieur et inf6rieurde rextr6mit6 libre 
des dents axiales 14b font saiilie axialement et radiale- 
ment par rapport aux fenStres 13c de la cible 13 pour 
constituer le d6bordement radial 14d d'accrochage. 

La figure 8 montre une variante de I'diement codeur 
par rapport k celui illustre sur les figures 1 k 4. Dans ce 
mode de realisation, le joint frottant 1 6 se trouve en con- 
tact avec un d6flecteur metallique annulaire 17 qui fait 
partie du porte-capteur 6 dans le prolongement de I'ex- 
tremite de la bague tournante exterieure 1 du roulement. 
Une telle configuration protege davantage I'ensemble 
capteur d' informal ions 5 vis-^-vis du milieu ext6rieur 
gr§ce au joint frottant 16. 

La figure 9 illustre un autre mode de realisation de 
reiement codeur 8 pour un roulement dont la bague in- 
terieure 18 est tournante et dont la bague exterieure 19 
est fixe. La cible metallique 13 pr6sente une portee cy- 
lindrique de montage 13a et une partie radiale 13b de- 
poun/ue de garniture d'etancheite. Le joint d'etancheite 

20 est surmouie au rebord interieur d'un flasque 21 mon- 
te dans la bague exterieur non toumante 19 du roule- 
ment. Le joint d'etancheite 20 est en contact de frotte- 
ment avec la cible metallique 13. L'anneau bipolaire 14 
est surmouie directement sur la cible 13 (similaire k la 
figure 7). 

Les figures 10a et 10b montrent une modeiisation 
des lignes de champ magnetique g6nerees par reie- 
ment codeur du type represente sur la figure 9 selon 
I'invention. Les autres modes de realisation illustres et 
decrits pr6cedemment fonctionnent de fa^on tout k fait 
similaire. 

Compare k la figure 9, le circuit magnetique refe- 
rence 1 9, 3, 1 8 est constitue par la bague exterieure non 
tournante 19, les billes de roulement 3 et la bague inte- 
rieure tournante 18 du roulement. Le support metallique 

21 de joint d'etancheite est egalement conducteur ma- 
gnetique de maniere similaire k la cible 1 3 f erromagn6- 
ttque. 

Lorsque le capteur 7 se trouve en regard d'une fe- 
netre 1 3c. c'est-^-dire d'une dent axiale 1 4b de I'anneau 
bipolaire 1 4, les lignes de champ magnetique, represen- 


tees dans un plan radial passant par le capteur 7, sont 
indiqu6es sur la figure 10a. L'intensite du champ ma- 
gnetique detectee par le capteur 7 est k sa valeur maxi- 
male. 

s Dans la disposition illustree sur la figure 1 0b, le cap- 
teur 7 se trouve en regard d'une barrette radiale 13d 
separant deux fendtres consecutives 1 3c de la cible ter- 
romagnetique 13. Du fait des caracteristiques conduc- 
trices magnetiques de la barrette ferromagnetique 1 3d, 
TO les lignes de champ magnetique sont vehicuiees dans 
la barrette ferromagnetique 13d au lieu de s*6chapper 
vers I'exterieur 11 en resulte que le capteur 7 ne d6tecte 
pas de presence du champ magnetique. 

La mise en rotation de reiement codeur 8 constitue 
de la cible 1 3 et de I'anneau bipolaire 1 4 enframe done 
une variation significative de champ magnetique au ni- 
veau du capteur 7 dispose axialement en regard de reie- 
ment codeur 8. En effet, le capteur 7 est soumis alter- 
nativement au champ magnetique emis par les dents 
axiales polaris6es 14b traversant les fendtres 13c et ^ 
rabsence de champ magnetique au niveau des barret- 
tes radiales 1 3d de la cible. Le capteur 7 deiivre done 
un signal eiectrique dont la frequence d'impulsions est 
proportionnelle k la vitesse de rotation de reiement co- 
deur 8. 

L'aimantation axiale de I'anneau 14 est particulid- 
rement facile a realiser puisqu'une simple aimantation 
bipolaire axiale de I'anneau suffit pour magnetiser de 
fa9on identique tous les dents axiales 14b, ce qui ga- 
rantit egalement une faible dispersion de la valeur du 
champ magnetique le long de la circonference de I'an- 
neau. La structure de reiement codeur 8 selon I'inven- 
tion procure d'autres avantages, notamment : 

une coupure trfes tranche des lignes de champ ma- 
gnetique entre les zones situees au droit des fene- 
tres 13c et au droit des barrettes radiales 13d de 
separation des f en§tres de la cible 1 3; 
des caracterisiques dimensionelles et magnetiques 
constantes au niveau de chaque fendtre 13c de la 
cible grdce k la taifle identique de ces fenetres et 
de la largeur constante des barrettes 1 3d de sepa- 
ration des fenetres, ce qui permet d'obtenir un si- 
gnal de bonne qualite, stable et fiable. 

En outre, I'anneau bipolaire 146tant axialement im- 
brique dans la cible ferromagnetique 13, 1'epaisseur de 
la tdle sen/ant k r6aliser ladite cible n'augmente pas I'en- 
combrement axial de I'6l6ment codeur 8 dans son en- 
semble. 


Revendications 

55 1. Element codeur (8) pour roulement muni d'un en- 
semble capteur d'infomnations, ledit element co- 
deur etant rendu solidaire d'une bague toumante (1 , 
18) du roulement et cooperant avec un capteur (7) 
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dudit ensemble capteur d'informations pour d^tec- 
ter la vitesse de rotation du roulement. caract6ris6 
en ce qu'ii comprend une cible annulaire (13) en 
mat^riau ferromagn^tique pourvue d'une port6e cy- 
lindrique (13a) de montage sur la bague tournante 
du roulement et d'une partie radlale (13b) en forme 
de disque plan avec des fendtres (1 3c) ou enco- 
ches de taille Identlque et r^parties r^guli^rement 
le long d'un trajet circulaire, et un anneau bipolaire 

(14) aimant6 axialement et pourvu de dents axiales 
(14b) r^parties r^guli^rement et circonf^rentielie- 
ment qui p^n^trent axialement dans lesdttes fen§- 
tres ou encoches de la cible, I'extr^mit^ libre des 
dents axiales pr6sentant une magnetisation de m§- 
me polarity. 

2. EI6ment codeur selon la revendication 1 , caract6ri- 
sd en ce qu'il comprend en outre une garniture 
d'6tanch6it6 (15) surmoul6e sur ledit anneau bipo- 
laire (14) et la partie radiale (13b) de la cible ferro- 
magn6tique (13). 

3. Element codeur selon la revendication 1 , caract6ri- 
s§ en ce qu'il comprend une garniture d'6tanch6it6 

(15) surmoul^e sur la partie radiale (1 3b) de la cible 
ferromagn6tique (13) et pr6sentant une port6e 
axiale (1 5d) pourvue d'une rainure annulaire circon- 
f6rentielle (15e) pour permettre le montage par en- 
cliquetage de I'anneau bipolaire (14) dont te rebord 
intdrieur est pourvu d'un bourrelet annulaire (14c) 
ou d'ergots coop6rant avec la rainure annulaire de 
la garniture d'6tanch6it6. 

4. Element codeur selon I'une des revendications pr6- 
c6dentes, caract6ris6 en ce que I'anneau bipolaire 
(14) est coll6 sur la cible ferromagnetique (13). 

5. Element codeur selon la revendication 1 , caract6ri- 
s6 en ce que I'anneau bipolaire ( 1 4) est directement 
surmoul6 sur la cible ferromagnetique (1 3), Textr^- 
m\\6 libre des dents axiales (14b) prdsentant des 
debordements radiaux (14d) de solidarisation axia- 
le de I'anneau bipolaire. 

6. Element codeur selon I'une des revendications pr6- 
c6dentes, caract6ris6 en ce que les fenStres (13c) 
sont rectangulaires et de meme taille. 

7. Roulement muni d'un ensemble capteur d'informa- 
tions avec une bague tournante ext^rieure (1) 6qui- 
p6e d'un 6l6ment codeur (8) selon Tune des reven- 
dications priced entes. 

8. Roulement muni d'un ensemble capteur d'informa- 
tions avec une bague tournante int6rieure (18) 6qui- 
p6e d'un 6I6ment codeur (8) selon I'une des reven- 
dications 1 ^ 6. 


Claims 

1. Encoder element (8) for a rolling-contact bearing 
equipped with an information sensor assembly, the 

s said encoder element being rendered integral with 
a rotating race (1 , 18) of the bearing and interacting 
with a sensor (7) of the said information sensor as- 
sembly in order to detect the speed of rotation of 
the bearing, characterized in that it comprises an 
10 annular target (1 3) made of ferromagnetic material 
provided with a cylindrical bearing surface (1 3a) for 
mounting on the rotating race of the bearing and 
with a flat disc-shaped radial part (13b) with win- 
dows (13c) or slots of identical size and unlformty 
distributed along a circular path, and an axially mag- 
netized bipolar ring (14) provided with axial teeth 
(14b) which are uniformly and circumferentially dis- 
tributed and which penetrate axially into the said 
windows or slots in the target, the free end of the 
axial teeth exhibiting a magnetization of the same 
polarity. 

2. Encoder element according to Claim 1 , character- 
ized in that it further comprises a seal (1 5) over- 
moulded onto the said bipolar ring (14) and the ra- 
dial part (13b) of the ferromagnetic target (13). 

3. Encoder element according to Claim 1 , character- 
ized in that it comprises a seal (15) overmoulded 
onto the radial part (1 3b) of the ferromagnetic target 
(13) and exhibiting an axial bearing surface (15d) 
provided with a circumferential annular groove 
(1 5e) in order to allow the mounting, by snap-fitting, 
of the bipolar ring (14), the inner rim of which is pro- 
vided with an annular bead (14c) or with lugs inter- 
acting with the annular groove in the seal. 

4. Encoder element according to one of the preceding 
claims, characterized in that the bipolar ring (14) is 
bonded onto the ferromagnetic target (13). 

5. Encoder element according to Claim 1 , character- 
ized in that the bipolar ring (14) is directly over- 
moulded onto the ferromagnetic target (13), the free 
end of the axial teeth (14b) exhibiting radial over- 
hangs (14d) for rendering them axially integral with 
the bipolar ring. 

8. Encoder element according to one of the preceding 
claims, characterized in that the windows (13c) are 
rectangular and of the same size. 

7. Bearing equipped with an information sensor as- 
sembly with outer rotating race (1) which race is 
equipped with an encoder element (8) according to 
one of the preceding claims. 

8. Bearing equipped with an information sensor as- 
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10. 


sembty with an inner rotating race (18) which race 
is equipped with an encoder element (8) according 
to one of Claims 1 to 6. 


streckenden Zahne (14b) radial sich erstreckende 
umgreifende Fortsatze (14d) zur axialen Betesti- 
gung des bipolaren Rings bllden. 


Patentanspruche 

1 . Codegeberelement (8) fur ein Lager, das mit einem 
Informationsaufnehmereinrichtung versehen ist, 
wobei der Codegeberelement an einem umlaufen- 
den Ring (1,18) des Lagers f est angebracht ist, und 
mit einem Aufnehmer (7) der Informationsaufneh- 
mereinrichtung zusammenwirkt, urn die Drehzahl 
des Lagers zu erfassen, dadurch gekennzeichnet, 
dass sie eine ringformige Scheibe (13) aus ferro- 
magnetischem Material aufweist, die mit einer zy- 
lindrischen Sitzflache (1 3a) zur Montage an dem 
sich drehenden Ring des Lagers versehen ist und 
von der ein radial sich erstreckender Abschnitt 
(13b) die Gestalt einer ebenen Scheibe mit Fen- 
stern (13c) Oder Verliefungen mit jewells identi- 
schem Zuschnitt aufweist, die gleichmaBig langs ei- 
ner Kreisbahn verteilt sind, und dass ein bipolarer 
Ring (14) vorgesehen ist, der axial magnetisiert ist 
und axial sich erstreckende Zahne (14b) tragt, die 
in Umfangsrichtung aquidistant verteilt sind und die 
in axialer Richtung in die Fenster oder Vertief ungen 
der Scheibe hineinragen, wobei die freien Enden 
der axial sich erstreckenden Zahne Magnetisierun- 
gen mit der gleichen Polaritat autweisen. 


5 6. Codegeberelement nach einem der vorhergehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Fenster (1 3c) rechteckig sind und denselben Zu- 
schnitt autweisen. 

TO 7. Mit einer Informationsaufnehmereinrichtung verse- 
henes Lager mit einem drehbaren Au8enring (1), 
der mit einem Codegeberelement (8) nach einem 
der vorhergehenden Anspruche versehen ist. 

T5 8. Mit einer Informationsaufnehmereinrichtung verse- 
henes Lager mit einem drehbaren Innenring (18), 
der mit einem Codegeberelement (8) nach einem 
der Anspruche 1 bis 6 versehen ist. 
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2. Codegeberelement nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass zu ihm ferner eine Dichteinrich- 
tung (15) gehort, die auf den bipolaren Ring (14) 
und den radial sich erstreckenden Bereich (1 3b) der 35 
ferromagnetischen Scheibe (14) aufgespritzt ist. 


3. Codegeberelement nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass zu ihm eine Dichteinrichtung 
(15) gehort, die auf den radial sich erstreckenden 40 
Abschnitt (13b) der ferromagnetischen Scheibe 
(13) aufgespritzt ist und die eine axiale Sitzflache 
(15d) aufweist, die mit einer ringformigen Umfangs- 
nut (15e) versehen ist, um die Rastmontage des bi- 
polaren Rings (14) zu ermoglichen, dessen Innen- 45 
rand mit einer ringformigen Wulst (14c) oder Vor- 
sprungen versehen ist, die mit der Ringnut der 
Dichtanordnung zusammenwirken. 


4. Codegeberelement nach einem der vorhergehen- so 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass der 
bipolare Ring (14) an der ferromagnetischen Schei- 
be (13) festgeklebt ist. 

5. Codegeberelement nach Anspruch 1, dadurch ge- S5 
kennzeichnet, dass der bipolare Ring (14) unmittel- 
bar auf die ferromagnetische Scheibe (13) aufge- 
spritzt ist, wobei die freien Enden der axial sich er- 
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FIG.6Q 
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